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Model kracajuceho mravca

* Dopracovanie modelu (vyvazenie a
senzory) a experimentovanie

* Visual C++, MRDS, Agent-Space
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Robot riadeny cez Agent-Space




Pokrytie oblohy

* Rozpoznavanie
oblakov

* Markovove polia




PCA = Sanger, PCA — ICA, ICA =7

* Kompilacna a reimplementacna
(octave / matlab) praca kombinujuca
linearnu algebru a neurdénoveé siete

PCA




Ucenie mobilného notebooku

* Notebook na podvozku spracuva obraz
a ucl sa nenarazat do stien




Vizualny percepcny system

Reimplementacia systému na

rozpoznavanie objektov podla Leonardis-
Fidler

Each “feature” in the vocabulary is a composition
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Komercne temy

* Je mozné si zvolit komercné temy

* Podmienka je ze budu vykazovat, alebo
sa budu dat rozsirit na nieCo, co vykazuje,
originalitu



Dakujem za pozornost!
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