Modelovanie kriviek a ploch (1)
Cvicenie 6

28. 10. 2015

1. Uvazujme kubicky uniformovany Bézierov segment So(t) s riadiacimi

vrcholmi
(6], 121. (3], [3])

a kubicky neuniformovany Bézierov segment S;(¢) definovany nad in-
tervalom (1, 3) s riadiacimi vrcholmi

<[§] ) [%] ’ [762]7[732]>

Uréite maximdlny rdd k parametrickej spojitosti C* napojenia segmen-
tov So(t) a S1(t) vi=1.

2. Uvazujme kruznicu K v rovine so stredom S = [J] a polomerom r = 1.

Vymodelujte ¢ast’ K leziacu v kvadrante > 0,y > 0 ako kvadraticku
uniformovant racionalnu Bézierovu krivku b2(¢), pricom pre jej krajné
body po = [{] a po = [}] uvazujte véhy wy = wq = 1.

3. Uvazujme elipsu € v rovine so stredom S = [9] a dizkami hlavnej
resp. vedl'ajsej poloosi a resp. b.

Vymodelujte cast’ € leziacu v kvadrante > 0,y > 0 ako kvadraticku
uniformovanti raciondlnu Bézierovu krivku b?(t), pricom na konstrukciu
parametrizacie b?(t) vyuzite metédu stereografickej projekcie z bodu
[ "] a na vypocitanie siradnic riadiacich vrcholov {p; | i = 0,1,2} a
véh {w; | i =0, 1,2} zostavte a pouzite polarnu formu.

Ako mozno interpretovat’ rozdiel v hodnotach vah {w;} riadiacich vr-
cholov {p;} oproti pr. 1, ak uvazujeme (a,b) = (1,1)?



