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1. Vymodelujte cyklidu pomocou styroch racionalnych bikvadratickych Béziero-
vych zaplat. Podobne ako v pripade torusu su vsetky zaplaty zhodné, staci
tak napisat’ len riadiace vrcholy a vahy zaplaty, ked’ y > 0 a 2z > 0.

Pre aké hodnoty a, e, k ziskame torus, resp. gul'ovi plochu?

Yy z

Obr. 1 Priemety cyklidy. VIavo st naznacené ohniska a vrcholy elipsy. Vpravo st
vahy v rohovych riadiacich vrcholoch.

Pomdécka: Uvazujme elipsu € leziacu v rovine z = 0, so stredom v (0,0,0),
s dlzkou hlavnej poloosi a a nech vzdialenost’ ohnisk od stredu je e.

Skonstruujme cyklidu pomocou elipsy £ a povrazu s dizkou la+k| (kde k& > 0 je
vhodny parameter) tak, ze jeden koniec povrazu upevnime v ohnisku (—e, 0,0)
a nechame sa ho napnuty kizat po &£. Jeho vol'ny koniec postupne pokryje
povrch cyklidy.
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Thto konstrukciu vyuzite pri urceni siradnic rohovych riadiacich vrcholov,
ostatné dopocitajte pomocou predchadzajiucich cviceni. Na vypocet vah v
rohovych riadiacich vrcholoch pouzite vahy uvedené na obrazku 1.

Suradnice chybajiceho riadiaceho vrchola Vi; a jeho vahu dopocitajte ob-
dobne ako pri toruse, ak viete, ze parametricka rovnica cyklidy je

Y(p,0) =

2

[k(e —acospcosf) + (a® —e?)cos ]

a — ecos pcosf

Va? —e2sing(a — kcos )

a — ecos pcosf

Va2 —e?sinf(k — ecosp)

a — ecos pcosf

Pozndmka: Implicitna rovnica cyklidy je

C(x,y,z): (:1:2~|—y2 +22 40— — k:2)2 —4((

, kde ¢, 6 € (0, 2m).

a? — e*)y* + (ax — ek)?) = 0,

z ¢oho vidiet’; Ze ide naozaj o bikvadraticku plochu.
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