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Domaca uloha ¢. 2
23. 3. — 30. 3. 2016

1. (5b) Dané su zéaplaty S; a Sy v R3. Prepojte ich zdplatou ¢o najnizsieho
stupiia tak, aby vysledna plocha bola C* spojitd. Obe zaplaty si definované
nad intervalmi s dizkou 1 v oboch smeroch, nech je nad takymto intrvalom
definovand aj spajajuca zaplata. Suradnice riadiacich vrcholov su na obrazku.
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2. (5b) Najdite parametre cyklidy, ktora zabezpeci plynuly spoj roviny a kolmého
valca.
Pomocka: Oznacme polomer podstavy valca p, uhol normaly roviny a osi
valca ¢, a nech rovina « pretina os valca vo vzdialenosti v od stredu podstavy
valca. Uloha spociva vo vyjadreni parametrov a, e, k cyklidy prostrednictvom
p,,v (pozri obr. 1).
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Obr. 1: Cyklida ako plocha umoznujuca hladké prepojenie kolmého valca (s polo-
merom podstavy p) a roviny « (so sklonom ¢), ktord pretina os valca vo vzdiale-
nosti v od stredu podstavy.
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